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Breton Technology Co., Ltd.
博雷頓科技股份公司

（於中華人民共和國成立的股份有限公司）
（股份代號：1333）

自願公告

關於本公司發佈新產品

本公告乃由博雷頓科技股份公司（「本公司」，連同其附屬公司統稱「本集團」）自願
作出。

本公司於2025年11月21日（星期五）在其武漢工廠舉行新品下線儀式暨發佈會，
推出全新的無人駕駛礦用卡車產品（「該產品」）。

該產品基於先進電動底盤架構與全棧自研技術體系，實現了露天礦區複雜工況下
的高階無人化作業。整車搭載多模態大模型調度系統以及E2E智能駕駛系統，融
合多光譜感知大模型與雙冗餘路徑規劃，構建起覆蓋遠距探測、多地形自適應與
路徑決策的全鏈路感知－決策能力。

在結構與能源層面，該產品採用無駕駛室設計，整車重量降低、高度減少，通過
性得到提升。車架使用Q550E高強度鋼材，結構為全箱式縱梁與油氣懸架配合A
型架。能源系統配備1056度電池，支持長效續航與快速充電，適用於高強度連續
作業。車輛採用全液壓轉向與盤式液壓制動系統，配備超大蓄能器，制動安全距
離較短。系統支持應急人工轉向機制，左右平衡雙舉升油缸用於維持舉升作業穩
定性，在感知、決策與執行層面設置多重安全措施，適用於礦山無人化與智能化
作業場景。

是次本公司正式發佈全新無人駕駛礦用卡車，旨在豐富產品組合並完善在礦山新
能源與智能化領域的戰略布局。該產品契合行業智能化、無人化及低碳化發展趨
勢，有望為客戶提供更安全、高效和環保的運輸解決方案。
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該產品商業化進程、未來業績貢獻取決於市場推廣進度及客戶的最終採購決策，
敬請股東及潛在投資者關注相關風險。

承董事會命
博雷頓科技股份公司

主席、總經理兼執行董事
陳方明先生

香港，2025年11月21日

於本公告日期，董事為(i)執行董事陳方明先生、邱德波博士、孫康華先生及楊
慧女士；(ii)非執行董事曹海毅先生及王振坤先生；及(iii)獨立非執行董事周元先
生、李曉郛博士、江百靈博士及嚴志雄先生。


